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Verstelllsare Massageantriebseinheit fur ein stuhlartiges 
HassagegerMt 

Die vorliegende Erfindung bezieht sich auf eine variable 
Massageantriebseiniieit filr stuhlartige Massagegerate, und im 
speziellen auf eine variable Massageantriebseinheit mit 
Freilaufkupplungen zum wahlweisen Antreiben eines 
Wechselgetriebesatzes der Massageantriebseinheit* 

Ein bekanntes variables MassagegerMt, welches an der 
Riickenlehne eines Stuhls anbringbar ist, umfaUt eine flache 
horizontale Plattform, eine vertikal sich erstreckende 
Fiihrungseinheit, die senkrecht auf der Plattform angebracht 
ist und eine Massageantriebseinheit, die verschiebbar an der 
Ftihrungseinheit angebracht ist- Die Massageantriebseinheit 
umfafit ein hohles GehSuse, eine drehbare Antriebswelle, 
welche aufrecht in dem hohlen Gehause angeordnet ist und 
welche zwei Endbereiche aufweist, die sich aus dem hohlen 
Gehause erstrecken, ein oberes und unteres Lager zum 
drehbaren Bef estigen der entsprechenden Endbereiche der 
Antriebswelle an der oberen und unteren Wand des hohlen 
Gehauses, so daB eine Drehung der Antriebswelle in zwei 
entgegengesetzten Drehrichtungen ermoglicht ist und eine 
parallele erste und zweite Abtriebswelle, welche quer in dem 
hohlen Gehause angeordnet sind und welche zwei Endbereiche 
aufweisen, die sich aus dem hohlen GehSuse erstrecken und 
die drehbar an den gegeniiberliegenden Seitenwanden des 
hohlen Gehauses angebracht sind. Die Massageantriebseinheit 
umfaBt weiterhin einen ersten und zweiten Zahnradsatz, 
welcher jeweils ein Antriebszahnrad aufweist, das koaxial an 
der Antriebswelle angebracht ist, und ein Abtriebszahnrad, 
das mit dem Antriebszahnrad kSmmt und entsprechend mit der 
ersten oder zweiten Abtriebswelle fest verbunden ist. Eine 
rohrformige HUlse ist um den Mittenbereich der Antriebswelle 
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zwischen den Antriebszahnradern des ersten und zweiten 
Zahnradsatzes angeordnet. Bef estigungselemente sind an zwei 
Enden der rohrformigen Hiilse angeordnet und halten das 
letztere auf der Antriebswelle fest. Eine erste und zweite 
Freilaufkupplung sind koaxial auf der Antriebswelle zwischen 
der Antriebswelle und dem Antriebszahnrad von dem 
entsprechenden ersten oder zweiten Zahnradsatz angeordnet. 
Die erste und zweite Freilaufkupplung arbeiten entsprechend 
beziiglich zweier gegenlauf iger Drehrichtungen und stehen 
wahlweise mit dem Antriebszahnrad des ersten oder zweiten 
Zahnradsatzes mit der Antriebswelle in Eingriff , abhangig 
von der Drehrichtung der letzteren. Eine Kopplungseinheit 
ist schwenkbar an den Endbereichen der ersten und zweiten 
Abtriebswelle an einem Ende angebracht und weist eine 
Massageradeinheit auf, die drehbar an dem anderen Ende 
angebracht ist. 

Bei dem ersten Zahnradsatz betragt das 
Ubersetzungsverhaltnis des Antriebszahnrads zu dem 
Abtriebszahnrad ungefahr 1:9, wohingegen bei dem zweiten 
Zahnradsatz das Ubersetzungsverhaltnis des Antriebsrads zu 
dem Abtriebszahnrad ungefahr 1 : 1 betragt. Deshalb dreht 
die erste Abtriebswelle, wenn sie durch den ersten 
Zahnradsatz angetrieben ist, mit einer geringeren Drehzahl 
im Vergleich zu der zweiten Abtriebswelle, wenn die letztere 
durch den zweiten Zahnradsatz angetrieben ist. Wenn die 
Massageantriebseinheit entlang der Fuhrungseinheit nach oben 
und unten fahrt, verursacht Drehung der ersten 
Abtriebswelle, dalS die Massageeinheit einen 

Knetmassagevorgang auf das Ruckgrat des Benutzers Ubertragt, 
der auf dem Stuhl sitzt, wahrend Drehung der zweiten 
Abtriebswelle die Massageradeinheit dazu bringt, einen 
Klopfmassagevorgang auf das RUckgrat des Benutzers zu 
iibertragen. Die erste und zweite Freilaufkupplung minimieren 
die mechanischen Gerausche, die erzeugt werden, wenn die 
Antriebswelle mit oder auBer Eingriff von dem ersten und 
zweiten Zahnradsatz kommt. 
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Der Hauptnachteil der foekannten variablen 

Massageantriebseinheit ist folgender: Die erste und zweite 
Freilaufkupplung dienen dazxi, zu verhindern, daB die 
Antriebswelle gleichzeitig die erste und zweite 
Abtriebswclle antreiben, Jedoch, so wiarde f estgestellt, daS, 
wenn die Massageantriebseinheit montiert ist, sind die 
AntriebszahnrSder des ersten und zweiten Zahnradsatzes 
zwischen der rohrf orraigen HUlse und dem entsprechenden 
oberen oder unteren Lager festgeklemmt. Weil Teile des 
oberen und unteren Lagers mit der Antriebswelle montiert 
sind, verursacht Reibung zwischen dem oberen und dem unteren 
Lager und dem Antriebszahnrad des entsprechenden zugehorigen 
ersten oder zweiten Zahnradsatzes die letztere dazu, sich zu 
drehen und das zugehorige Abtriebszahnrad und die 
Abtriebswelle zu drehen. In anderen Worten bedeutet das, 
obwohl die erste und zweite Freilaufkupplung lediglich mit 
dem ersten oder zweiten Zahnradsatz mit der Antriebswelle 
auf einmal in Eingriff steht, daB die Antriebswelle 
weiterhin, wenn auch indirekt, das andere des ersten oder 
zweiten Zahnradsatzes iiber das entsprechend zugehdrige obere 
Oder untere Lager drehbar antreibt. Dieses fiihrt zu 
unrichtigem Betrieb der Massageantriebseinheit. 

Deshalb besteht die Aufgabe der vorliegenden Erfindung 
darin, eine variable Massageantriebseinheit mit 
Freilaufkupplungen zum wahlweisen Antreiben eines 
Wechselradgetriebesatzes der Massageantriebseinheit 
bereitzustellen, welche wirksam das gleichzeitige Antreiben 
des Wechselzahnradsatzes verhindert, urn einen richtigen 
Betrieb der Massageantriebseinheit sicherzustellen. 

Entsprechend ist die variable Massageantriebseinheit zur 
Verwendung in einem stuhlartigen Massagegerat angepaBt und 
umfaBt ein hohles Gehause, eine drehbare Antriebswelle, die 
aufrecht in dem hohlen Gehause angeordnet ist, und zwei 
Endbereiche aufweist, die sich aus dem hohlen GehMuse 
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erstrecken, ein oberes und unteres Lager zum drehbaren 
Lagern der entsprechenden Endbereiche der Antriebswelle an 
der oberen und unteren Wand des hohlen Gehauses, so daB ein 
Drehen der Antriebswelle in zwei gegenlSufige Drehrichtungen 
moglich ist, eine parallele erste und zweite Abtriebswelle, 
die quer in dem hohlen Gehause angeordnet sind und zwei 
■ Endbereiche aufweisen, die sich aus dem hohlen Gehause 
erstrecken und die drehbar an den gegeniiberliegenden 
Seitenwanden des hohlen Gehauses gelagert sind, ein erster 
und zweiter Zahnradsatz, die jeweils ein Antriebsrad, das 
koaxial an der Antriebswelle angeordnet ist, und ein 
Abtriebsrad, das mit dem Antriebsrad kammt und mit einer 
entsprechenden ersten oder zweiten Abtriebswelle fest 
verbunden ist, aufweisen, und eine erste und zweite 
Freilaufkupplung, die koaxial auf der Antriebswelle zwischen 
der Antriebswelle und dem Antriebsrad eines des 
entsprechenden ersten oder zweiten Zahnradsatzes angeordnet 
ist. Die erste und zweite Freilaufkupplung arbeiten 
entsprechend bezuglich zweier gegenlauf iger Drehrichtungen 
der Antriebswelle und stehen wahlweise lait dem Antriebsrad 
von dem ersten oder zweiten Zahnrad mit der Antriebswelle in 
Verbindung, abhangig von der Drehrichtung der Antriebswelle* 
Die erste Abtriebswelle dreht, wenn sie durch den ersten 
Zahnradsatz mit angetrieben ist, mit einer niedrigeren 
Drehzahl im Vergleich zu der zweiten Abtriebswelle, wenn die 
zweite Abtriebswelle durch den zweiten Zahnradsatz 
angetrieben ist. 

Die Antriebswelle weist einen Mittenbereich mit einem 
Querschnitt auf, der grower ist als deren Endbereiche* Die 
Antriebsrader des ersten und zweiten Zahnradsatzes sind 
entsprechend jeweils an einem der Endbereiche der 
Antriebswelle zwischen dem Mittenbereich und an dem jeweils 
angrenzenden oberen oder unteren Lager angeordnet. Ein 
erstes Axiallager ist koaxial auf der Antriebswelle zwischen 
dem Mittenbereich und der ersten Freilaufkupplung 
angeordnet. Ein zweites Axiallager ist koaxial auf der 
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Antriebswelle zwischen der ersten Freilaufkupplung und dem 
oberen Lager angeordnet. 

Bevorzugterweise ist ein Bef estigungselement auf der 
Antriebswelle angrenzend der zweiten Freilaufkupplung 
angeordnet, um die zweite Freilaufkupplung sicher auf der 
Antriebswelle zwischen dem Mittenbereich und dem 
Bef estigungselement f estzuhalten, so daB die zweite 
Freilaufkupplung von dem unteren Lager beabstandet ist. 

Andere Merkmale und Vorteile der vorliegenden Erfindung 
werden of f ensichtlich werden durch die folgende detaillierte 
Beschreibung des bevorzugten Ausf iihrungsbeispiels mit Bezug 
auf die beigefiigten Zeichnungen, Es zeigt: 

Fig. 1 eine Explosionsdarstellung des bevorzugten 

Ausfuhrungsbeispiels einer variablen 
Massageantriebseinheit gemMB der vorliegenden 
Erfindung, 

Fig, 2 eine Schnittdarstellung des bevorzugten 

Ausfuhrungsbeispiels , 

Fig. 3 eine teilweise Explosionsdarstellung eines 

Axiallagers, das in der bevorzugten 
Ausfiihrungsform eingesetzt ist, und 

Fig, 4 eine perspektivische Darstellung eines 

stuhlartigen Massagegerates,. welches die 
Massageantriebseinheit gemSB der vorliegenden 
Erfindung einsetzt. 



Bezugnehmend auf die Fig. 1 und 2, ist die bevorzugte 
Ausfiihrungsform einer variablen Massageeinheit gemaB der 
vorliegenden Erfindung gezeigt und umfaBt ein Paar von 
GehSusehSlften, die miteinander durch mehrere 
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VerschluBschrauben 31 befestigt sind, so daB sie ein hohles 
GehSuses 320 formen. Das hohle GehHuse 320 weist eine obere 
und untere Wand auf , die mit fluchtenden Wellenbohrungen 
34,33 und gegeniiberliegenden Seitenwanden geformt sind, die 
lait zwei ausgerichteten Paaren von Wellenbohrungen 35,36 
versehen sind. Eine drehbare Antriebswelle 41 ist aufrecht 
"in dem hohlen Gehause 32 0 angeordnet und weist 2wei 
Endbereiche 411,412 auf, die sich aus dem hohlen GehSuse 320 
erstrecken. Ein unteres Lager 43 ist auf einer unteren 
Abdeckung 44 befestigt, die in der Wellenbohrung 3 3 des 
hohlen Gehauses 320 angebracht ist. Das untere Lager 43 
befestigt drehbar den unteren Endbereich 411 der 
Antriebswelle 41 an dem hohlen Gehause 320. Ein oberes Lager 
47 ist an einer oberen Abdeckung 48 befestigt, die in der 
Wellenbohriing 34 des hohlen Gehauses 320 angebracht ist. Das 
obere Lager 47 befestigt drehbar die oberen Endbereiche 412 
der Antriebswelle 41 an den hohlen Gehause 320, Das obere 
und untere Lager 47,43 ermoglichen Drehung der Antriebswelle 
41 in zwei gegenlSuf igen Drehrichtungen. Parallele erste und 
zweite Abtriebswellen 41, 42 sind quer in dem hohlen Gehause 
320 angeordnet und weisen zwei Endbereiche auf, die sich aus 
dem hohlen Gehause 320 erstrecken und die drehbar an den 
gegeniiberliegenden Seitenwanden des hohlen Gehauses 320 
durch die Lager 53,55, die in den Wellenbohrungen 36,35 
angeordnet sind, gelagert sind. In diesem 

Ausfiihrungsbeispiel weisen die erste Abtriebswelle 51 Naben 
512 auf, die an einem Endbereich davon angeordnet sind. Die 
Naben 512 sind radialexzentrisch relativ zur Drehachse der 
ersten Abtriebswelle 51 ausgebildet. 

Die variable Massageantriebseinheit umfafit weiterhin einen 
ersten und zweiten Zahnradsatz , welcher jeweils ein 
Antriebsrad 46,45, das koaxial auf dear Antriebswelle 41 
angeordnet ist, und ein Abtriebsrad 54,56, das mit dem 
Antriebsrad 46,45 kammt und fest mit der entsprechend ersten 
Oder zweiten Abtriebswelle 51,52 verbunden ist, aufweist. In 
diesem Ausfiihrungsbeispiel weist die iintriebswelle 51 einen 
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Mittenbereich 410 rait einem Querschnitt, der groBer ist als 
deren Endbereiche 411,412, auf. Die Antriebsrader 46,45 des 
ersten und zweiten Zahnradsatzes sind an den entsprechenden 
Endbereichen 412, 411 der Antriebswelle 41 zwischen dam 
Mittenbereich 410 und angrenzend des oberen Oder unteren 
Lagers 47,43 angeordnet. Erste und zweite Freilaufkupplungen 
461,451 sind koaxial auf der Antriebswelle 41 zwischen der 
Antriebswelle 41 und dem Antriebsrad 46,45 des 
entsprechenden ersten oder zweiten Zeihnradsatzes angeordnet. 
Die erste und zweite Freilaufkupplung 461,451 arbeiten 
entsprechend den gegenlauf igen Drehrichtungen der 
Antriebswelle 41 und stehen wahlweis€i mit dem 
Antriebszahnrad 46,45 des ersten und zweiten Zahnradsatzes 
mit der Antriebswelle 41 in Eingriff , abhangig von der 
Drehrichtung der letzteren. Eine Scheibe 490 und eine Mutter 
49 sind zwischen der oberen Abdeckung 48 angeordnet und 
stehen mit der Gewindespitze des oberen Endbereichs 412 der 
Antriebswelle 41 in Eingriff. Der untere Endbereich 411 der 
Antriebswelle 41 ist mit einem AxialpaBf edernkeil ausgeformt 
und weist eine Gewindespitze auf. 

Urn gleichzeitiges Antreiben des ersten und zweiten 
Zahnradsets durch die Antriebswelle 41 zu verhindern, ist 
ein erstes Axiallager 6 koaxial auf der Antriebswelle 41 
zwischen dem Mittenbereich 410 der Antriebswelle 41 und der 
ersten Freilaufkupplung 461 angeordnet. Ein zweites 
Axiallager 6' ist koaxial auf der Antriebswelle 41 zwischen 
der ersten Freilaufkupplung 461 und dem oberen Lager 47 
angeordnet. Ein Bef estigungselement 42 ist auf der 
Antriebswelle 41 angrenzend der zweiten Freilaufkupplung 451 
angeordnet, urn sicher die letztere auf der Antriebswelle 41 
zwischen dem Mittenbereich 410 und dem Bef estigungselement 
42 festzuhalten, so daB die zweite Freilaufkupplung 451 von 
dem unteren Lager 43 beabstandet ist. 

Bezugnehmend auf Fig. 3 ist das erste Axiallager 6 gezeigt, 
welches eine obere und untere Lagerplatte 63,64 und ein 
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KMfigelement 62 zwischen den Lagerplaitten 63,64 umfai3t, 
Mehrere Zylinderrollkorper 61 sind drehbar und radial 
ausgerichtet an dem Kafigelement 62 angebracht. Das zweite 
Axiallager 6' ist Shnlich dera ersten Lagerelement 6 
aufgebaut und wird nicht naher beschrieben. 

"Fig. 4 zeigt ein MassagegerSt 1, welches die 
Massageantriebseinheit der vorliegenden Erfindung einsetzt. 
Das Massagegerat 1 ist an der RiickenXehne eines Stuhls 
(nicht gezeigt) anbringbar und umfafit eine f lache 
Horizontalplattfona 100 und eine vertikal sich erstreckende 
Fiihrungseinheit 101, die senkrecht auf der Plattform 100 
angebracht ist. Ein Gleitrahmen 11 ist verschiebbar an der 
Fiihrungseinheit 101 angebracht. Eine Gewindestange 13 ist 
drehbar auf der Plattform 100 angebracht und erstreckt sich 
vertikal davon. Der Gleitrahmen 11 ist mit der Gewindestange 
13 verschraubt, Ein Reversiermotor 12 treibt die 
Gewindestange 13 in zwei gegenlauf igen Drehrichtungen an, um 
dabei eine AufwSrts- und AbwSrtsbewegung des Gleitrahmens 11 
der FUhrungseinrichtung 101 zu erzeugen. Das hohle Gehause 
320 der Massageantriebseinheit ist auf dem Gleitrahmen 11 
angebracht. Nochmal bezugnehmend auf die Fig. 2 ist eine 
Hiemenscheibe 15 drehbar an dem Gleitrahmen 11 angebracht. 
Der PaJ3f ederkeil 40 an dem unteren Endbereich 411 der 
Antriebswelle 41 steht mit der Hiemenscheibe 15 in Eingriff , 
um gleichzeitiges Drehen der Antriebswelle 41 und der 
Riemenscheibe 15 zu ermdglichen. Eine Scheibe 492 und eine 
Mutter 491 stehen mit der Gewindespitze des unteren 
Endbereiches 411 in Eingrif f . Nun wieder bezugnehmend auf 
Fig. 4, ist ein Reversiermotor 17 auf dem Gleitrahmen 11 
angebracht und treibt die Riemenscheibe 15 tiber den Riemen 
16 drehbar an. Eine Kopplungseinheit 18 ist schwenkbar an 
den Naben 512 an den Endbereichen der ersten Abtriebswelle 
51 und an den Endbereichen der zweiten Abtriebswelle 52 an 
einem Ende angebracht und weist eine Massageradeinheit auf, 
die drehbar an dem anderen Ende angebracht ist. 
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Bei dem ersten Zahnradsatz betragt das 
ttbersetzungsverhSltnis des Antriebsrads 46 zu dem 
Abtriebsrad 54 bevorzugterweise ungefahr 1: 9, wohingegen 
bei dem zweiten Zahnradsatz das tibersetzungsverhaltnis des 
Antriebsrads 45 zu dem Abtriebsrad 46 bevorzugt ungefShr 1 : 
1 betragt, Deshalb dreht die erste Abtriebswelle 51, wenn 
sie durch den ersten Zahnradsatz angetrieben ist, bei einer 
niedrigeren Drehzahl im Vergleich zu der zweiten 
Antriebswelle 52, wenn die letztere durch den zweiten 
Zahnradsatz angetrieben ist. 

Wenn der Reversiermotor 17 die Antriebswelle 41 in einer 
ersten Drehrichtung antreibt, steht die erste 
Preilaufkupplung 461 mit dem ersten Zahnradsatz mit der 
Antriebswelle 41 in Eingriff , wodurch Drehung der ersten 
Abtriebswelle 51 verursacht wird. Die Drehung der ersten 
Abtriebswelle 51 bringt die Massageradeinheit 19 dazu, einen 
Knetmassagevorgang auf die Wirbelsaule des Benutzers 
auszuuben, der auf dem Stuhl sitzt* Entsprechend steht, wenn 
der Reversiermotor 17 die Antriebswelle 41 in einer zweiten 
Drehrichtung antreibt, die zweite Freilaufkupplung 451 mit 
dem zweiten Zahnradsatz mit der Antriebswelle 41 in 
Eingriff , wodurch Drehung der zweiten Abtriebswelle 52 
verursacht wird. Die Drehung der zweiten Abtriebswelle 52 
bringt die Massageradeinheit 19 dazu, einen 
Klopfmassagevorgang auf die Wirbelsaule des Benutzers 
auszuuben. 

Das erste und zweite Axiallager 6,6' sind in der Lage 
AxialkrMfte zu tragen und Axialbewegung der ersten 
Preilaufkupplung 461 und des Antriebsrads 46 des ersten 
Zahnradsatzes zu verhindern. Deshalb konnen, wenn die zweite 
Preilaufkupplung 451 rait dem Antriebsrad 45 des zweiten 
Zahnradsatzes rait der Antriebswelle 41 in Verbindung steht, 
das erste und zweite Axiallager 6,6' die Reibung zwischen 
der ersten Freilaufkupplung 461 und des oberen Lagers 47 und 
zwischen der ersten Freilaufkupplung 461 und dem 
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Mittenbereich 410 der Antriebswelle 41 minimieren, wodurch 
unzeitiges Antreiben des Antriebsrades 46 des ersten 
Zahnradsatzes verhindert wird. 

Erstes und zweites Axiallager 6,6» konnen ebenfalls zwischen 
der zweiten Freilaufkupplung 451 und dem Mittenbereich 410 
■~ der Antriebswelle 41 und zwischen der zweiten 

Freilaufkupplung 451 und dem unteren Lager 43 zum Verhindern 
von unzeitigem Antreiben des Antriebsrads 45 des zweiten 
2ahnradsatzes eingesetzt werden- Jedach wird nur, weil das 
Antriebsrad 45 und das Abtriebsrad 56 mit derselben Drehzahl 
drehen (Ubersetzungsverhaltnis ist 1 : 1) nur eine relativ 
geringe GroBe an Axialkraften erzeugt, wenn das Antriebsrad 
45 das Abtriebsrad 56 drehbar antreibt^ Deshalb ist das 
Befestigungselement 42 in der Lage, solche Axialkrafte zu 
tragen, urn das Antriebsrad 45 im Abstand von dem unteren 
Lager 43 zu halten. Austauschen des zweiten Axiallagers 6' 
mit einem Befestigungselement ist nicht ratsam, weil das 
letztere ungeeignet sein wurde^ uia die groBen Axialkrafte 
abzustiitzen, wenn das Antriebsrad 46 das Abtriebsrad 54 
drehbar antreibt (Ubersetzungsverhaltnis ist 1 : 9). 



*• • 4* •* •««• • 



11 



Schutzanspriiclie 

Variable Massageantriebseinheit fiir ein stuhlartiges 
Massagegerat (1), die 

ein hohles Gehause (32 0), 

eine drehbare Antriebswelle (41), die aufrecht in dem 
hohlen Gehause (320) angeordnet ist und zwei 
Endbereiche (411,412) aufweist, die sich aus dem 
hohlen Gehause (320) erstrecken, 

ein oberes und ein unteres Lagers (47,43) zum 
drehbaren Lagern der entsprechenden Endbereiche 
(412,411) der Antriebswelle (41) an der oberen und 
unteren Wand des hohlen Gehauses (320), 

eine parallele erste und zweite Antriebswelle (51,52), 
die quer in dem hohlen GehSuse (320) angeordnet sind, 
zwei Endbereiche aufweisen, die sich aus dem hohlen 
Gehause (320) erstrecken und die drehbar an 
gegeniiberliegenden SeitenwSnden des GehSuses (320) 
gelagert sind, 

einen ersten und zweiten Zahnradsatz, die jeweils ein 
Antriebsrad (46,54), das koaxial an der Antriebswelle 
(41) angeordnet ist, und ein Abtriebsrad (54,56), das 
mit dem Antriebsrad (46,45) kammt und mit einer 
entsprechendeh ersten oder zweiten Abtriebswelle 
(51,52) fest verbunden ist,- aufweisen, und 

eine erste und zweite Freilaufkupplung (461,452), die 
koaxial auf der Antriebswelle (41) zwischen der 
Abtriebswelle (41) und dem Abtriebsrad (46,45) eines 
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des entsprechenden ersten oder zweiten Zahnradsatzes 
angeordnet ist, wobei die erste und zweite 
Freilaufkupplung (461,451) entsprechend bezuglich 
zweier gegenlauf iger Drehrichtungen der Antriebswelle 
(41) arbeiten und wahlweise mit dem Antriebsrad 
(46,45) von dem ersten oder zwciiten Zahnradsatzes mit 
der Antriebswelle (41) in Eingriff steht, abhSngig von 
der Drehrichtung der Antriebswelle (41) , umfaBt, 

wobei die erste Abtriebswelle (51) , wenn sie durch den 
ersten Zahnradsatz angetrieben ist, mit einer 
niedrigen Drehzahl im Vergleich zu der zweiten 
Abtriebswelle (52) dreht, wenn die zweite 
Abtriebswelle (52) durch den zweiten Zahnradsatz 
angetrieben ist, 

gekennzeichnet durch: 

die Antriebswelle (41), die einen Mittenbereich (410) 
mit einem Querschnitt aufweist, der groBer ist als 
deren Endbereiche (411,412), wobei die Antriebsrader 
(46,45) des ersten und zweiten Zahnradsatzes 
entsprechend jewel Is an einem der Endbereiche 
(412,411) der Antriebswelle (41) zwischen dem 
Mittenbereich (410) und einem jeweils angrenzenden 
oberen oder unteren Lager (47,43) angeordnet sind; 

ein erstes Axiallager (6) , das koaxial auf der 
Antriebswelle (41) zwischen dem Mittenbereich (410) 
und der ersten Freilaufkupplung (461) angeordnet ist; 
und 

ein zweites Axiallager (6*), das koaxial auf der 
Antriebswelle (41) zwischen der ersten 
Freilaufkupplung (461) und dem oberen Lager (47) 
angeordnet ist. 
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Variable Massageantriebseinheit gemaB Anspruch 1, 
gekennzeichnet durch ein Befestigungselement (42), das 
auf der Antriebswelle (41) angrenzend der zweiten 
Freilaufkupplung (451) angeordnet ist, um die zweite 
Freilaufkupplung (451) sicher auf der Antriebswelle 
(41) zwischen dem Mittenbereich (410) und dem 
Befestigungselement (42) festzuhalten, so daB die 
zweite Freilaufkupplung (451) von dem unteren Lager 
(43) beabstandet ist. 
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[57] ABSTRACT 

A variable massage drive unit includes a rotatable drive shaft 
disposed uprightly in a hollow casing and having two end 
portions that extend out of the hollow casing, upper and 
lower bearings for mounting rotatably the end portions of 
the drive shaft to the hollow casing, first and second drive 
gears disposed coaxially on the drive shaft, and first and 
second one-way clutches provided coaxially on the drive 
shaft between the drive shaft and a respective one of the 
drive gears. The drive gears are provided on a respective one 
of the end portions of the drive shaft between an interme- 
diate portion of the drive shaft and an adjacent one of the 
upper and lower bearings. First and second thrust bearings 
are disposed coaxially and respectively on the drive shaft 
between the intermediate portion of the drive shaft and the 
first one-way clutch, and between the first one-way clutch 
and the upper bearing. 

2 Claims, 4 Drawing Sheets 
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VARIABLE MASSAGE DRIVE UNIT FOR A 
CHAIR-TYPE MASSAGE APPARATUS 

BACKGROUND OF THE INVENTION 

5 

1. Field of the Invention 

The invention relates to a variable massage drive unit for 
a chair- type massage appai'atus, more particularly to a 
variable massage drive unit having one-way clutches for 
driving selectively alternate gear sets of the massage drive 
unit. 

2. Description of the Related Art 

A known variable massage apparatus, which is mountable 
on the backrest of a chair, comprises a flat horizontal 
platform, a vertically extending guide unit mounted perpen- 
dicularly on the platform, and a massage drive unit mounted 
slidably on the guide unit. The massage drive unit includes 
a hollow casing, a rotatablc drive vshaft which is disposed 
uprightly in the hollow casing and which has two end 
portions that extend out of the hollow casing, upper and 
lower bearings for mounting rotatably and respectively the 
end portions of the drive shaft to top and bottom walls of the 
hollow casing so as to permit rotation of the drive shaft in 
two opposite revolving directions, and parallel first and 25 
second output shafts which are disposed transversely in the 
hollow casing and which have two end portions that extend 
out of the hollow casing and that are mounted rotatably to 
opposite side walls of the hollow casing. The massage drive 
unit further includes first and second gear sets, each of which 
has a drive gear disposed coaxiaiiy on the drive shaft, and a 
driven gear meshing with the drive gear and connected 
rigidly to a respective one of the first and second output 
shafts. A tubular sleeve is provided around an intermediate 
portion of the drive shaft between the drive gears of the first 
and second gear sets. Fastening members are disposed on 
two ends of the tubular sleeve and retain the latter on the 
drive shaft. First and second one-way clutches are provided 
coaxiaiiy on the drive shaft between the drive shaft and the 
drive gear of a respective one of the first and second gear 
sets. The first and second one-way clutches are operable 
respectively to the opposite revolving directions and engage 
selectively the drive gear of one of the first and second gear 
sets with the drive shaft depending on the direction of 
rotation of the latter, A linkage unit is mounted pivotally to 
the end portions of the first and second output shafts on one 
end and has a massaging wheel unit mounted rotatably on 
the other end. 

For the first gear set, the gear ratio of the drive gear to the 
driven gear is about 1 :9, whereas for the second gear set, the 50 
gear ratio of the drive gear to tlie driven gear is about 1 ;1. 
Thus, the first output shaft, when driven by the first gear set, 
rotates at a slower speed as compared to the second output 
shaft when the latter is driven by the second gear set. As the 
massage drive unit travels up and down along the guiding 55 
unit, rotadon of the first output shaft causes the massaging 
wheel unit to impart a kneading massaging action on the 
spine of a user seated on the chair, while rotation of the 
second output shaft causes the massaging wheel unit to 
impart a tapping massaging action on the spine of the user 50 
The first and second one-way clutches minimize the 
mechanical noise that is generated as the drive shaft engages 
and disengages the first and second gear sets. 

The main drawback of the known variable massage drive 
unit is as follows: The first and second one-way clutches 65 
serve to prevent the drive shaft from driving simultaneously 
the first and second output shafts. However, it is noted that 
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when the massage drive unit is assembled, the drive gears of 
the first and second gear sets are clamped tightly between the 
tubular sleeve and a respective one of the upper and lower 
bearings. Since parts of the upper and lower bearings rotate 
with the drive shaft, fricdon between the upper and lower 
bearings and the drive gear of the corresponding one of the 
first and second gear sets will cause the latter to rotate and 
drive the associated driven gear and output shaft to rotate. In 
other words, although the first and second one-way clutches 
engage only one of the first and second gear sets with the 
drive shaft at one time, the drive shaft still drives rotatably, 
albeit indirectly, the other one of the first and second gear 
sets via the corresponding one of the upper and lower 
bearings. This results in improper operation of the massage 
drive unit. 

SUMMARY OF THE INVENTION 

Therefore, the object of the present invention is to provide 
a variable massage drive unit having one-way clutches for 
driving selectively altemate gear sets of the massage drive 
unit and which can effectively prevent simultaneous driving 
of the altemate gear sets to ensure proper operation of the 
massage drive unit. 

Accordingly, the variable massage drive urrit is adapted 
for use in a chair-type massage apparatus and includes a 
hollow casing, a rotatable drive shaft disposed uprightly in 
the hollow casing and having two end portions that extend 
out of the hollow casing, upper and lower bearings for 
mounting rotatably and respectively the end portions of the 
drive shaft to top and bottom walls of the hollow casing so 
as to permit rotation of the drive shaft in two opposite 
revolving directions, parallel first and second output shafts 
disposed transversely in the hollow casing and having two 
end portions that extend out of the hollow casing and that are 
mounted rotatably to opposite side walls of the hollow 
casing, first and second gear sets, each of which has a drive 
gear disposed coaxiaiiy on the drive shaft and a driven gear 
meshing with the drive gear and connected rigidly to a 
respective one of the first and second output shafts, and first 
and second one-way clutches provided coaxiaiiy on the 
drive shaft between the drive shaft and the drive gear of a 
respective one of the first and second gear sets. The first and 
second one-way clutches are operable respectively to the 
opposite revolving directions and engage selectively the 
drive gear of one of the first and second gear sets with the 
drive shaft depending on direction of rotation of the drive 
shaft. The first output shaft, when driven by the first gear set, 
rotates at a slower speed as compared to the second output 
shaft when the second output shaft is driven by the second 
gear set. 

The drive shaft has an intermediate portion with a cross- 
section that is larger than that of the end portions thereof. 
The drive gears of the first and second gears sets are 
provided on a respective one of the end portions of the drive 
shaft between the intermediate portion of the drive shaft and 
an adjacent one of the upper and lower bearings. A first 
thrust bearing is disposed coaxiaiiy on the drive shaft 
between the intermediate portion of the drive shaft and the 
first one-way clutch. A second thrust bearing is disposed 
coaxiaiiy on the drive shaft between the first one-way clutch 
and the upper bearing. 

Preferably, a fastening member is provided on the drive 
shaft adjacent the second one-way clutch to retain securely 
the second one-way clutch on the drive shaft between the 
intermediate portion and the fastening member such that the 
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second one-way clutch is spaced from the lower bearing. 

BRIEF DESCRIPTION OF THE DRAWINGS 

Other features and advantages of the present invention ^ 
will become apparent in the following detailed description 
of the preferred embodiment, with reference to the accom- 
panying drawings, of which: 

FIG. 1 illustrates an exploded view of the preferred 
embodiment of a variable massage drive unit according to 
the present invention; 

FIG, 2 is a sectional view of the preferred embodiment; 

FIG. 3 is a partly exploded view of a thrust bearing 
employed in the preferred embodiment; and 

FIG, 4 is a perspective view of a chair- type massage 
apparatus which employs the massage drive unit of the 
present invention. 

DETAILED DESCRIPTION OF THE 

PREFERRED EMBODIMENT 20 

Referring to FIGS, 1 and 2, the preferred embodiment of 
a variable massage drive unit according to the present 
invention is shown to comprise a pair of casing halves 32 
that are fastened together by a plurality of locking bolts 31 25 
so as to form a hollow casing 320. The hollow casing 320 
has top and bottom walls that are formed with aligned shaft 
holes 34, 33, and opposite side walls that are formed with 
two aligned pairs of shaft holes 35, 36. A rotatable drive 
shaft 41 is disposed uprightly in the hollow casing 320 and 39 
has two end portions 411, 412 that extend out of the hollow 
casing 320. A lower bearing 43 is secured on a lower cover 
44 that is mounted in the shaft hole 33 of the hollow casing 
320. The lower bearing 43 mounts rotatably the lower end 
portion 411 of the drive shaft 41 to the hollow casing 320, 35 
An upper bearing 47 is secured on an upper cover 48 that is 
mounted in the shaft hole 34 of the hollow casing 320. The 
upper bearing 47 mounts rotatably the upper end portion 412 
of the drive shaft 41 to the hollow casing 320. The upper and 
lower bearings 47, 43 permit rotation of the drive shaft 41 40 
in two opposite revolving directions. Parallel first and sec- 
ond output shafts 51, 52 are disposed transversely in the 
hollow casing 320 and have two end portions that extend out 
of the hollow casing 320 and that are mounted rotatably to 
the opposite side walls of the hollow casing, 320 via 45 
bearings 53, 55 disposed in the shaft holes 36, 35. In this 
embodiment, the first output shaft 51 have hubs 512 pro- 
vided at the end poitions thereof. The hubs 512 are radially 
eccentric relative to the axis of rotation of the first output 
shaft 51, 20 

The variable massage drive unit further comprises first 
and second gear sets, each of which has a drive gear 46, 45 
disposed coaxially on the drive shaft 41 and a driven gear 54, 
56 meshing with the drive gear 46, 45 and cormected rigidly 
to a respective one of the first and second output shafts 51, 55 
52, In this embodiment, the drive shaft 41 has an interme- 
diate portion 410 with a cross-section that is larger than that 
of the end portions 411„412 thereof. The drive gears 46, 45 
of the first and second gears sets are provided on a respective 
one of the end portions 412, 411 of the drive shaft 41 60 
between the intermediate portion 410 and an adjacent one of 
the upper and lower bearings 47, 43. First and second 
one-way clutches 461, 451 are provided coaxially on the 
drive shaft 41 between the drive shaft 41 and the drive gear 
46, 45 of a respective one of the first and second gear sets. 65 
The first and second one-way clutches 461, 451 are operable 
respectively to the opposite revolving directions of the drive 
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shaft 41 and engage selectively the drive gear 46, 45 of one 
of the first and second gear sets with the drive shaft 41 
depending on the direction of rotation of the latter. A washer 
490 and a nut 49 are disposed above the upper cover 48 and 
engage a threaded tip of the upper end portion 412 of the 
drive shaft 41. The lower end portion 411 of the drive shaft 
41 is formed with an axial key 40 and a threaded tip. 

In order to prevent simultaneous driving of the first and 
second gear sets by the drive shaft 41, a first thrust bearing 
6 is disposed coaxially on the drive shaft 41 between the 
intermediate portion 410 of the drive shaft 41 and the first 
one-way clutch 461. A second thrust bearing 6' is disposed 
coaxially on the drive shaft 41 between the first one-way 
clutch 461 and the upper bearing 47. A fastening member 42 
is provided on the drive shaft 41 adjacent the second 
one-way clutch 451 to retain securely the latter on the drive 
shaft 41 between the intermediate portion 410 and the 
fastening member 42 such that the second one-way clutch 
451 is spaced from the lower bearing 43. 

Referring to FIG. 3, the first thrust bearing 6 is shown to 
comprise upper and lower bearing plates 63, 64 and a race 
member 62 between the bearing plates 63, 64. A plurality of 
cylindrical rollers 61 are mounted rotatably and radially on 
the race member 62. The second thrust bearing 6' is similar 
to the first bearing member 6 in construction and will not be 
detailed further 

FIG. 4 illustrates a massage apparatus 1 which employs 
the massage drive unit of the present invention. The massage 
apparatus 1 is mountable on the backi'cst of a chair (not 
shown) and comprises a flat horizontal platform 100 and a 
vertically extending guide unit 101 mounted perpendicularly 
on the platform 100. A slide frame 11 is mounted slidably on 
the guide unit 101. A screw shaft 13 is mounted rotatably on 
the platform 100 and extends vertically therefrom. The slide 
frame 11 engages threadedly the screw shaft 13. A reversible 
motor 12 drives the screw shaft 13 to rotate in opposite 
directions, thereby causing up and down movement of the 
slide frame 11 along the guide unit 101. The hollow casing 
320 of the massage drive unit is mounted on the slide frame 
11. Referring once more to FIG, 2, a pulley 15 is mounted 
rotatably on the slide frame 11. The key 40 on the lower end 
portion 411 of the drive shaft 41 engages the pulley 15 to 
permit simultaneous rotation of the drive shaft 41 and the 
pulley 15. A washer 492 and a nut 491 engage the llireaded 
tip of ttie lower end portion 411. Referring back to FIG. 4, 
a reversible motor 17 is mounted on the slide frame 11 and 
drives rotatably the pulley 15 via a belt 16. A linkage unit 18 
is mounted pivotally to the hubs 512 on the end portions of 
the first output shaft 51 and on the end portions of the second 
output shaft 52 on one end, and has a massaging wheel unit 
19 mounted rotatably on the other end. 

For the first gear set, the gear ratio of the drive gear 46 to 
the driven gear 54 is preferably about 1 :9, whereas for the 
second gear set, the gear ratio of the drive gear 45 to the 
driven gear 56 is preferably about 1:1. Thus, the first output 
shaft 51, when driven by the first gear set, rotates at a slower 
speed as compared to the second output shaft 52 when the 
latter is driven by the second gear set. 

When the reversible nioLor 17 drives the drive shaft 41 to 
rotate in a first direction, the first one-way clutch 461 
engages the first gear set with the drive shaft 41, thereby 
causing rotation of the first output shaft 51. Rotation of the 
first output shaft 51 causes the massaging wheel unit 19 to 
impart a kneading massaging action on the spine of a user 
seated on the chair. Accordingly, when the reversible motor 
17 drives the drive shaft 41 to rotate in a second direction, 
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the second one-way clutch 451 engages the second gear set 
with the drive shaft 41, thereby causing rotation of the 
second output shaft 52, Rotation of the second output shaft 
52 causes the massaging wheel unit 19 to impart a tapping 
massaging action on the spine of the user. 5 

Tlie first and second tlirust bearings 6, 6' arc capable of 
sustaining axial forces and prevent axial movement of the 
first one-way clutch 461 and the drive gear 46 of the first 
gear set. Thus, when the second one-way clutch 451 engages 
the drive gear 45 of the second gear set with the drive shaft 
41, the first and second tiirust bearings 6, 6' can minimize 
friction between the first one-way clutch 461 and the upper 
bearing 47 and that between the first one-way clutch 461 and 
the intermediate portion 410 of the drive shaft 41, thereby 
preventing untimely driving of the drive gear 46 of the first 
gear set. 

First and second thrust bearings 6, 6' may also be 
employed between the second one-way clutch 451 and the 
intermediate portion 410 of the drive shaft 41 and between 
the second one-way clutch 451 and the lower bearing 43 to 
prevent untimely driving of the drive gear 45 of the second 
gear set. However, since the drive gear 45 and the driven 
gear 56 rotate at about the same speed (gear ratio is 1:1), 
only a relatively small amount of axial forces is generated 
when the drive gear 45 drives rotatably the driven gear 56. 
Thus, the fastening member 42 is capable of sustaining such 
axial forces to retain the drive gear 45 spacedly from the 
lower bearing 43. Replacement of the second thrust bearing 
6' with a fastening member is inadvisable since the latter 
would be unable to sustain the large amount of axial forces 
present when the drive gear 46 drives rotatably the driven 
gear 54 (gear ratio is 1:9). 

While the present invention has been described in con- 
nection with what is considered the most practical and 
preferred embodiment, it is understood that this invention is 
not limited to the disclosed embodiment, but is intended to 
cover various arrangements included within the spirit and 
scope of the broadest interpretation so as to encompass all 
such modifications and equivalent arrangements. 

I claim: 

1/A variable massage drive unit for a chair- type massage 
apparatus, said variable massage drive unit including 

a hollow casing, 

a rotatable drive shaft disposed uprightly in said hollow 45 
casing and having two end portions that extend out of 
said hollow casing, 

upper and lower bearings for mounting rotatably and 
respectively said end portions of said drive shaft to top 
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and bottom walls of said hollow casing so as to permit 
rotation of said drive shaft in two opposite revolving 
directions, 

parallel first and second output shafts disposed trans- 
versely in said hollow casing and having two end 
portions that extend out of said hollow casing and that 
are mounted rotatably to opposite side walls of said 
hollow casing, 

first and second gear sets, each of which having a drive 
gear disposed coaxially on said drive shaft and a driven 
gear meshing with said drive gear and connected rig- 
idly to a respective one of said first and second output 
shafts, 

first and second one-way clutches provided coaxially on 
said drive shaft between said drive shaft and said drive 
gear of a respective one of said first and second gear 
sets, said first and second one-way clutches being 
operable respectively to said opposite revolving direc- 
tions and engaging selectively said drive gear of one of 
said first and second gear sets with said drive shaft 
depending on direction of rotation of said drive shaft, 

said first output shaft, when driven by said first gear set, 
rotating at a slower speed as compared to said second 
output shaft when said second output shaft is driven by 
said second gear set, 
wherein: 

said drive shaft has an intermediate portion with a cross- 
section that is larger than that of said end portions 
thereof, each of said drive gears of said first and second 
gear sets being provided on a respective one of said end 
portions of said drive shaft between said intermediate 
portion of said drive shaft and an adjacent one of said 
upper and lower bearings; and 

said variable drive massage unit further includes a first 
thrust bearing disposed coaxially on said drive shaft 
between said intermediate portion of said drive shaft 
and said first one-way clutch, and a second thrust 
bearing disposed coaxially on said drive shaft between 
said first one-way clutch and said upper bearing. 
2. The variable massage drive unit as claimed in claim 1, 
further including a fastening member provided on said drive 
shaft adjacent said second one-way clutch to retain securely 
said second one-way clutch on said drive shaft between said 
intermediate portion and said fastening member such that 
said second one-way clutch is spaced from said lower 
bearing. 

ilfi ^ ifi: iiti :^ 



